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บทน า
ในปัจจุบันโรงงานอุตสาหกรรมได้เล็งเห็นถึงความส าคัญของระบบอัตโนมัติซึ่ง

ระบบอัตโนมัตินั้นสามารถเพิ่มกาลังการผลิตของบริษัทซึ่งแขนกล เป็นส่วนหนึ่งของ
ระบบอัตโนมัติที่สามารถควบคุม และช่วยลดความเสียหายจากการท างานโดย
แรงงานมนุษย์อีกทั้งการทางานที่สะดวก ง่ายและสามารถผลิตสินค้าที่ได้มาตรฐาน 
อย่างไรก็ตามแขนกลอาจหยิบหรือวางชิ้นส่วนของผลิตภัณฑ์ผิดต าแหน่งต าแหน่งซึ่ง
ท าให้เกิดของเสีย เพราะฉะนั้นจึงได้มีระบบเซนเซอร์ในการตรวจสอบ เพื่อบ่งบอก
ว่ามีความผิดปกติของต าแหน่งชิ้นงานมาแล้ว จากนั้นระบบจะท าการแก้ไขและเก็บ
ข้อมูลผ่านระบบ Internet of Things (IoT) เพื่อจะแสดงผลข้อมูลไปให้พนักงานที่
เกี่ยวข้องในบริษัทได้เห็น เพื่อที่จะได้ด าเดินการแก้ไขต่อไป

วัตถุประสงค์
เพื่อประยุกต์ใช้เซนเซอร์ในการตรวจสอบต าแหน่งของชิ้นงาน
เพื่อสร้างระบบเตือนโดยผ่านระบบ Internet of Things (IoT)

ให้แสดงข้อมูลความผิดปกติ

สรุปผลการทดลอง
ในการเดินเครื่องครั้งแรกเช่น ขั้นตอนการท างานที่ไม่เป็นไปตามการออกแบบปัญหา

ความคลาดเคลื่อนของ DOBOT ในเรื่องของต าแหน่งการหยิบกล่อง และการท างานของ
เซนเซอร์ต่างๆ ที่มีการท างานที่ไม่คงที่ จากนั้นผู้วิจัยได้ท าการปรับปรุง หลังการปรับปรุงผล
ทีไ่ด้ออกมาพึ่งพอใจมาก กระบวนการสามารถท างานได้ มีความผิดพลาดในการท างานน้อย
มาก และลงข้อมูลแบบตอบสนองทันที (Real Time) ได้ 

ผลการด าเนินการ
ก่อนปรับปรุง

หลังปรับปรุง

ท าการปรับปรุงเพื่อลดความผิดพลาดของการท างาน 

การปรับต าแหน่งเซนเซอร์
ให้เหมาะสม 

พ่นสีกล่องให้เป็นสีขาว
เนื่องจากความเข้มของสีที่

ดูดกลืนสัญญาณ จึงไม่สามารถ
สะท้อนกลับมาหาตัวรับของ 
sensorได้

หลักการท างาน

ขั้นตอนการด าเนินงาน

การออกแบบด้วยโปรแกรม
โซลิดเวิร์ค (Solidwork) 

สร้างกระบวนการท างาน
และทดสอบกระบวนการ

เขียนโปรแกรม Qt Creator และ Blockly
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